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تحليل و کنترل سيستم تعليق مغناطيسی

	چکیده:
هدف از بررسی تعليق مغناطيسی يک کره فلزی در واقع نشان دادن جنبه های مختلف مهندسی برق به دانشجويان به صورت عملی است که به آنها انگيزه می هد تا مفاهيم اساسی را بهتر بفهمند از جمله: ساخت سنسورها و تقويت کننده ها و تئوری کنترل مدرن.
در اين پروژه سروکار ما با کنترل فضای حالت سيستم تعليق مغناطيسی است که به صورت خطی و PWM  مورد مطالعه قرار می گيرد.

در اين پروژه ابتدا تئوری کنترل مدرن به صورت کامل توضيح داده شده و روی سيستم مورد نظر اجرا شده و نتيجتا با استفاده از اين فرم طراحی کاملی برای کنترل سيستم – به صورت دستی و نرم افزاری- انجام شده است.
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	Abstract: 
Magnetic levitation of a metallic sphere provides a visual demonstration, which motivates and inspires students to investigate and understand the fundamental principles of electrical engineering such as magnetic design, amplifier design, sensor and modern control theory. This project deals with the State Space Control of a magnetic suspension system. These approaches are the linear and PWM methods. The modern control theory of State Space control is discussed in detail and a complete design for controlling the system with this form of control is developed.



