
 

 چكيده

 
گيـرد و    مـورد مطالعـه قـرار مـي    مستقل از زمانهاي خطي  هاي تخمين حالت براي سيستم   نامه، برخي روش    در اين پايان  

ي ورود خواننده به  در فصل اول، كه در واقع دريچه. ها صورت گيرد اي بين آن شود در حد امكان مقايسه سپس تلاش مي

در فصـل دوم، دو روش      . اسـت   نياز مباحث بعدي هستند مطـرح شـده         شت، برخي مفاهيم بنيادي كه پي     فضاي مطلب اس  

در . پـردازد   ي دو روش مـي      تمام حالت مورد بحث قرار گرفته است فصل سوم به مقايسه            گر رتبه   براي طراحي يك رويت   

رود، اراِِيـه     كـار مـي     ي ماتريسي لياپانف، كه در روش دوم طراحي بـه           يك روش براي حل معادله    ي الف     انتها، در ضميمه  

 .ي ب نيز به مباحث جبرخطي مورد نياز اختصاص داده شده است ضميمه. ايم كرده
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