
 چکیده

هـای کنترلــی اسـت کـه در آن تعــدادی از     الگـوریتم  شــامل تعـدادی از  (MPC)بـین   کنتـرل پـیش  

بـر اسـاس    ، شوند که خروجی پروسه در طول فاصله زمانی معینـی           ای تعیین می    های آینده به گونه     ورودی

ا هـا در مقایسـه ب ـ       کننـده   در حـال حاضـر ایـن کنتـرل        . یک تابع معیـار بـه ورودی مرجـع نزدیـک باشـد            

بـه صـورت قابـل      های فراوانی در صنایع مختلـف دارنـد و اسـتفاده از آنهـا                 کاربرد، های دیگر   کننده  کنترل

بـزرگ سـاخته    ها توسط شرکتهای      کننده  همچنین انواع مختلف این کنترل    . توجهی در حال افزایش است    

باشـد و   بین نیاز به حجـم محاسـباتی بـالایی مـی     های پیش   هکنند  های کنترل   در انواع الگوریتم  . شده است 

نامـه    در ایـن پایـان    .  اسـتفاده شـود    DSPهـای     ها باید از پردازنده     کننده  سازی عملی این کنترل     برای پیاده 

از نظـر   (DSPتـرین    اسـت کـه پـر حجـم     شدهبین سعی بر این های پیش کننده  ضمن معرفی انواع کنترل   

 .بین معرفی گردد کننده پیش ترین نوع کنترل سازی روی سریع دهبرای پیا) حجم محاسباتی


