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چکيده

در اين پايان نامه روشي براي مسيريابي روباتهاي سيار ارايه مي شود. در اين روش از ديناميک سيالات براي مسير يابي استفاده مي شود. بدين ترتيب که حرکت سيال را در محيط و در بين موانع شبيه سازي کرده و با استفاده از نتيجه حاصل مسير روبات بدست مي آيد. در اين روش مسير يابي از سيال ويسکوز استفاده مي شود. ويسکوزيته سيال سبب مي شود، سرعت سيال در نقاط مرزي با موانع و ديوارها صفر باشد که همين امر عدم برخورد مسير با موانع و ديوارها را تضمين مي کند. با توجه به اين مطلب معادلات Navier-Stokes که بر سيالات ويسکوز و تراکم ناپذير حاکم اند ارايه شده و شکل ساده شده آن نيز معرفي مي گردد.

براي پياده سازي محيط وموانع و همچنين شبيه سازي حرکت سيال در اين محيط از نرم افزارهايGambit® و Fluent®  استفاده مي شود. با کمک اين نرم افزار و خروجيهاي آنها مي توان مسير روبات را با کمک سرعت سيال در محيط بدست آورد. بدين ترتيب که براي يافتن مسير روبات کافي است پروفيل حداکثر سرعت سيال را بدست آوريم. اين مطلب را با چند نمونه نشان خواهيم داد. از جمله خصوصيات روش ارايه شده امکان اعمال جهت گيري دلخواه در ورودي يا خروجي مي باشد. اين امر با تعيين محدوديتهايي در ورودي و خروجي سيال انجام مي گيرد. همچنين اين روش مي تواند مسايلي با چند خروجي را حل کرده و تمام مسيرهاي ممکن را بدست آورد. در ادامه به مسيريابي بهينه پرداخته و نشان مي دهيم که براي يافتن مسير بهينه کافي است نيروهاي خارجي بر ذرات سيال وارد کنيم. اين امر منجر به يافتن مسير بهينه از لحاظ مينيمم انرژي و مينيمم طول مي شود.

در ادامه نشان خواهيم داد که روش ارايه شده توانايي حل مسايل ماز را نيز دارا مي باشد. با استفاده از چند نمونه مختلف نشان خواهيم داد که روش ارايه شده در تمام موارد پاسخ صحيح را بدست مي آورد. همچنين اين روش مي تواند تمام پاسخها را در يک ماز با چند پاسخ بدست آورده و با استفاده از مسيريابي بهينه بهترين آنها را انتخاب کند. در پايان نيز به نتيجه گيري پرداخته و زمينه هاي قابل توسعه اين روش مسيريابي را معرفي مي کنيم.
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