چکیده

در فصل1 ابتدا به معرفي اجمالي رادار مي پردازيم و پس از آن در فصل 2 رادار MTI را بررسي مي كنيم و سپس در فصل 3 به معرفی فيلتر های حذف کننده در رادار MTI می پردازيم و و با آناليز آنها و بررسی نويز داخلی آنها را مورد بحث قرار مي دهيم.سپس در فصل 4  با بررسی نمونه برداری غير يکنواخت و مقايسه آن با نمونه برداری يکنواخت و همچنين آناليز تبديل Z  به طور خاص، فيلتر هایMTI  را بيشتر مورد بحث قرار مي دهيم. در آنجا، توجه خود را به فيلترهای بازگشتیIIR))در رادار MTI جلب کرده و روشی مفيد که برای آناليز آنها مورد بررسی قرار می گيرد. در فصل آخر يعنی فصل 6 هم به آناليز فيلتر های   IIRبا نمونه برداری غير يکنواخت ادامه داده و روشی ديگر با ارزيابی مزاياي آن مورد بررسی قرار خواهد گرفت.
