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  كيدهچ

با توجه به گسترش ساختمان هاي بلند و برج ها در شهر هاي بزرگ و اهميت زمان در زندگي روزمرة 
شهري نياز به استفاده از آسانسور هاي با سرعت بالا و نيز كنترل مناسب آنها بيش از پيش اهميت يافته 

م آسانسور هاي گروهي نيز در اين راستا پيشنهاد گرديده اند كه روز به روز بر استفاده از سيست. است
آسانسور هاي گروهي مجموعه اي . كارايي آنها افزوده مي شود و زمان انتظار مسافران كاهش مي يابد

از آسانسور ها هستند كه در هر طبقه تنها دو كليد براي آنها تعبيه مي شود كه مسافر در خارج اتاقك 
ن به طبقات بالايي كليد بالا را فشار مي دهد و براي رفتن به طبقات پاييني كليد پايين و براي رفت

سيستم كنترل كنندة آسانسور بر حسب نحوة كنترل و بكار گيري روش خاص خود با توجه به موقعيت 
آسانسور ها و ميزان ترافيك طبقات مناسب ترين آسانسور را مأمور پاسخگويي به تقاضاي خارج كابين 

ي مي تواند بر پاية شبكه هاي عصبي، فازي يا الگوريتم نحوة كنترل آسانسور هاي گروه. مي كند
  .ژنتيك باشد كه مي تواند داراي خاصيت يادگيري بوده و به صورت تطبيقي عمل نمايد

در اين پايان نامه يك الگوي مبتني بر تئوري فازي براي كنترل آسانسورهاي گروهي طراحي گرديده 
و نيز بر پاية كاهش متوسط زمان انتظار، كاهش حداكثر است كه قابليت تشخيص مود ترافيكي را داشته 

زمان انتظار و كاهش مصرف انرژي در مودهاي ترافيكي مختلف ، آسانسور مناسب را براي پاسخگويي 
 همچنين با توجه به تصادفي بودن تقاضاهاي داخل و خارج اتاقك آسانسور،  از يك . انتخاب نمايد

جهت بهبود عملكرد سيستم استفاده  شده  Adaptive Fuzzy Controller) (  تطبيقي-كنترل كنندة فازي
وزن پارامترهاي موثر در عملكرد مطلوب ،  تطبيقي با توجه به مود ترافيكي- كنترل كنندة فازي .است

 . را تعيين مي كند سيستم

 

ث 


