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	چکیده: هدف از انجام این پروژه تجهیز دستگاه پرس قرص آزمایشگاه داروسازی صنعتی به سنسورهای نیرو و فاصله می​باشد، که در آن نیروهای وارد شده به سنبه​های فوقانی و تحتانی را حین عمل پرس براساس جابجایی سنبه فوقانی به ما می​دهد. نیروسنج​ها بر اساس تغییرات مقاومت کرنش​سنج و فاصله​سنج براساس پتانسیومتر (خط​​کش) ساخته شده​اند. مدار واسطه نیز کار جمع​آوری اطلاعات و ارسال آن از طریق پورت سریال به کامپیوتر را انجام میدهد. برنامه​ای نیز برای کامپیوتر در نظر گرفته شده که به کاربر امکان کنترل سیستم را به صورت گرافیکی می​دهد.
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	Abstract: In this project we add distance and force sensor to the rotary tablet press. Under pressing process the force that was applied to the upper and lower punch measured versus distance that upper punch travel. The interface circuit log data from sensors and send them to the computer by serial port. There is a graphic user interface for the user to use this system,


