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	چکیده:
 در الكترونيك قدرت مبدلهاي انرژي الكتريكي از اهميت بسيار زيادي برخوردارند. در اين ميان مبدلهاي DC به DC (DC/DC Converter) بحث ويژه‌اي را به خود اختصاص مي‌دهند. 

در اين پروژه، برآنيم تا به بررسي مبدلهاي DC به DC كاهنده (Buck DC/ De Converters) و روشهاي مختلف كنترل ولتاژ خروجي آنها بپردازيم.

روشهاي كنترلي متفاوتي براي اين برشگرها وجود دارد كه ما در اين پروژه به بررسي و مقايسه روش كنترل جريان و روش كنترل ولتاژ مي پردازيم. همچنين تكنيك مدوله سازي عرض پالس (PWM) و نيز مدوله سازي عرض پالس تصادفي (Random Pulse Width Modulation) را در اين دو روش كنترلي مورد بررسي، تحليل و مقايسه قرار خواهيم داد.
همچنين به شبيه سازي يك برشگر كاهنده و حلقه هاي فيدبك كنترل جريان و ولتاژ براي آن، با استفاده از نرم‌افزار Simulink مي پردازيم و با تحليل نتاي‍ج و رفتارهاي طيفي جريان و ولتاژ به مقايسه اين دو روش كنترلي مي پردازيم.

به علاوه با طراحي يك بلوك RPWM در حوزه Simulink روشهاي RPWM , PWM را براي هر يك از اين روشهاي كنترلي، مورد بحث قرار خواهيم داد.
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	Abstract: 

New generations of micro processors are powered by low voltage and high current power supplies. The most commonly used voltage regulator design is based on buck DC-DC converters. In buck converters, the conversion efficiency becomes low due to the power loss in a freewheel diode in its forward biased situation. So synchronization of the turning-on time of one switch with turning-off time of another, is necessary. Note that synchronous rectification is only one of the solutions to improve the efficiency. Current spectrum in each both types of control is important while they are applied to the converters using as power supplies for micro processors. It helps us to minimize the noises. In voltage mode control, the voltage feedback is used to determine the switching period, but the current mode control includes an inductor current feedback in addition to the voltage feedback. This current feedback will make the inductor current not to pass a limited value and the inductor will change to a current supply. Another important factor in the synchronous buck converter is the switching period which determines the inductor current. In many cases, such as micro processors, the minimization of noises is so significant and it can be shown that the current mode control would result in a more suitable noisy behavior. In this thesis, the inductor current spectrum analysis for both control methods will be explained.


