	عنوان پروژه: طراحي كنترل‌كننده GPC درحوزه فركانس براي سيستمهاي درجه 2
	تاريخ: 30/10/1383

	نام:

صابر
نام خانوادگي:

فرج‌زاده بي‌بالان
شمارة دانشجويي:

81245908
مقطع:

کارشناسي ارشد

گرايش:

کنترل

استاد پروژه:

دکتر محمد حائري
استاد همکار:

استاد مشاور:

دانشجوي دوم:

کلمات کليدي:

كنترل‌كننده پيش‌بين، برازش رويه،
 حد بهره، حد فاز، سيستم‌هاي نوساني

	چکيده: 
كنترل‌كننده پيش‌بين به مجموعه‌اي از كنترل‌کننده‌ها گفته مي‌شود كه در آنها مدلی از پروسه برای پيش‌بينی رفتار آيندة خروجی استفاده شده و سپس سيگنال كنترلي به نحوي محاسبه مي‌گردد كه تابع هدف معينی بهينه شود. براي طراحي اين كنترل‌كننده‌ها از معيارهاي زماني مانند زمان نشست، بالازدگي و غيره استفاده مي‌شود. اما در بعضي موارد طراحان مايل هستند كه اين كنترل‌كننده‌ها را در حوزه فركانس طراحي كنند. به همين منظور كنترل‌كننده GPC كه يكي از انواع كنترل‌كننده‌هاي پيش‌بين است در حوزه فركانس بررسي مي‌شود و روابطي براي طراحي آن در حوزه فركانسي و بر اساس معيارهاي فركانسي مانند حد بهره و حد فاز ارائه مي‌شود. البته در اينجا در طراحي كنترل‌كننده GPC در حوزه فركانس، از اثر زماني پارامترهاي كنترل‌كننده نيز غافل نشده و آنها نيز در طراحي لحاظ مي‌شوند. 


در اين پايان‌نامه سيستمي كه كنترل‌كننده GPC بر روي آن اعمال شده است، يك سيستم درجه 2 نوساني است. اين سيستم داراي دو قطب مختلط است و صفري دارا نمي‌باشد. هدف بدست آوردن نگاشتي ‌است كه با استفاده از آن و معلوم بودن سيستم و حد بهره و حد فاز مطلوب، بتوان پارامترهاي كنترل‌كننده را بدست آورد. اين نگاشت با استفاده از روشهاي برازش رويه بدست مي‌آيد كه دراينجا از روش B-Spline استفاده شده است كه جزو خانواده روشهاي برازش با فيلتر بازسازي مي‌باشد.



