	 تاريخ:
	عنوان پروژه: تشخيص زاويه سمت با استفاده از گيرنده‌‌هاي GPS

	چكيده
در ناوبري سيستم‌هاي هوايي، دريايي و زميني تعيين زاويه سمت از اهميت ويژه‌اي برخوردار بوده و براي اين‌منظور از سيستم‌هاي اينرسي، مغناطيسي و راديويي استفاده مي‌شود. در اين مجموعه نحوه بدست آوردن زاويه سمت بر مبناي سيستم ماهواره‌اي GPS كه جزو گروه سيستم‌هاي راديويي است بررسي شده و از اين روش در سيستم‌هاي مختلف مخصوصاً در سيستم‌هاي دريايي به علت عدم تغييرات سريع، به منظور جهت‌يابي كشتي‌هاي مختلف مي توان بهره جست. از جمله مزاياي اين سيستم عدم وابستگي به موقعيت جغرافيايي وكاليبراسيون مداوم است. هدف از اين پروژه بدست آوردن زاويه سمت با استفاده از دوگيرنده GPS كه با فاصله‌اي مشخص از يكديگر قرار گرفته‌اند، مي‌باشد. در اين راستا از دو الگوريتم جهت تشخيص زاويه استفاده شده است كه الگوريتم اول بر اساس موقعيت دو گيرنده و روش دوم بر اساس اطلاعات فاز حامل مي‌باشد. با توجه به دقت اندازه‌گيري فاز توسط گيرنده‌ها، روش دوم از دقت بالايي نسبت به روش اول برخوردار مي‌باشد ولي با توجه به اينكه گيرنده فقط بخشي از فاز حامل، يعني از لحظه قفل شدن به بعد را اندازه مي‌گيرد مقدار باقيمانده (عدد مبهم سيكل) به عنوان يكي از پارامترهاي مهم براي رسيدن به دقت مناسب بايد تخمين زده شود و بخشي از الگوريتم ارائه شده جهت بدست آوردن اين پارامتر اختصاص يافته است. با در نظر گرفتن خطاهاي موجود بر روي سيگنال وگيرنده، جهت كاهش اين خطاها وافزايش دقت سيستم از روابط تفاضلي مضاعف استفاده شده است.  الگوريتم‌هاي فوق توسط نرم‌افزار مناسب با استفاده از گيرنده‌هاي TF50 پياده‌سازي شده اند.
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