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	چکيده
سيستم هاي مدرن امروزي شامل حلقه هاي كنترلي براي مديريت كل سيستم است. براي كنترل يك سيستم احتياج به جمع آوري اطلاعات، پردازش آنها و صدور فرامين مناسب به واحدهاي عمل كننده كه هدايت سيستم را برعهده دارند مي باشد. همچنين در عصر حاضر اينترنت به عنوان يك شبكه جهاني و شبكه اي كه توانایی انتقال پيامها را با كمترين هزينه به هر نقطه از جهان دارد مي تواند براي مانيتور كردن سيستم هاي كنترلي از هر جاي دنيا مورد استفاده قرار گيرد.

اتصال دو شبكة Ethernet و CAN داراي مزاياي فراواني است. CAN شبكه اي است كه فريم آن طول كوتاهي دارد و براي اتصال وسايل سطح پايين مانند سنسورها و عمل كننده ها بسيار مناسب است. از طرف ديگر Ethernet با توجه به قابليتهاي فراوان و شناخته شده اش مي تواند بعنوان شبكه لاية بالاتر كاربردها كه چندين شبكة CAN به آن متصل مي شوند مورد استفاده قرار گيرد. همچنين اتصال اين دو شبكه اين امر را ممكن مي سازد كه وسايل متصل شده به شبكة CAN را بتوان از طريق اينترنت بسادگي كنترل و مانيتور كرد و حتي ارتباط CAN را با كامپيوترها بسادگي از طريق رابط شبكه ميسر ساخت.

در این پروژه، سخت افزاری طراحی شده که بتواند اتصال این دو شبکه را میسر سازد. همچنین با تغییراتی در پروتکل CAN یک پروتکل تازه تعریف شده که دارای ویژگیهای بهتری نسبت به CAN استاندارد است.
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Abstract
Recent modern control systems consist of controlling loops for system management. For controlling a system, it is required to gather information, process them and send appropriate commands to the different operating parts of system like actuators. Meanwhile, Internet as a global network which can transmit data with the low cost to almost every part of the world can be used for monitoring these control systems.

In this regard, connecting the Controller Area Network (CAN) and Ethernet-based systems can be very profitable.  Since CAN is a network with short frame, it can be used for connecting low level devices like sensors and actuators. On the other hand relying on the well-known capabilities of Ethernet networks can be used as the upper level layer protocol for connecting a number of CAN’s. Meanwhile, connecting these two networks helps to control CAN-connected devices using Internet and facilitates the CAN’s connecting by PCs (Personal Computer).

In this project, there has been a hardware system to provide connection between the two LAN and CAN networks. Also, by varying some parts of the CAN protocol, there has been proposed a novel protocol which has better specification than the standard one.
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