چکيده :
در گذشته مطالعه ديناميک بسياري از سيستم هاي قدرت با استفاده از مدل تک ماشين باس بينهايت انجام مي گرفت چنين مدلي هنوز هم براي مطالعه اوليه کاربرد دارد اما بررسي دقيقتر و شبيه سازي بسياري از پديده هاي ديناميک اين سيستم نيازمند مدل چند ماشين و مدل کامل دارد.

بررسي پايداري، کنترل و طراحي سيستمهاي قدرت امروزي بدليل وسعت زياد و پيچيدگي بيش از حد اين سيستمها، کار مشکلي بوده و براي انجام چنين مطالعاتي، معادل سازي ديناميکي اين سيستمها بسيار مفيد و گاه اجتناب ناپذير مي باشد. در اين پايان نامه روش همپايي بعنوان روش معادل سازي انتخاب شده، روش هاي مختلف شناسايي ماشين هاي همپا مورد بحث قرار مي گيرد و روش هاي همپايي کند، تابع انرژي، تخمين زاويه روتور و روش kmeans ، پياده سازي شده اند. در پايان، روش هاي مورد بحث روي يک سيستم نمونه 16 ماشينه پياده شده و با بررسي منحني هاي نوسان ماشين هاي همپا در سيستم صحت روش شناسايي مورد بررسي قرار مي گيرد.

Abstract :

To study the stability of dynamic system, it is neither practical nor necessary to model the entire interconnected system in detail. In more specific application, such as dynamic security assessment and system control design, reduced order models of the entire system, or part of it, are needed to satisfy computational or design constraints. In this project, A dynamic reduction method based on coherency concept is developed and 

Slow coherency identification, energy function method, taylor method and kmeans method are simulated.
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