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	چکيده:
     در حال حاضر، کنترل برداري به دليل دقت بالا و پاسخ ديناميکي خوب از متداول‏ترين روش‏هاي کنترل موتور القايي است. در روند استخراج مفاهيم بنيادي كنترل برداري موتورهاي القايي، فرض مي‌شود كه كليه پارامترها ثابت هستند و نيز از اثر تلفات هسته‌ آهني و اشباع مغناطيسي صرفنظر مي‏گردد. عواملي چون تلفات آهن، و تغيير پارامترها مثلاً به علت افزايش دما، در فرآيند تخمين شار که از مراحل اساسي کنترل برداري است، ايجاد خطا مي‏نمايند. براي تخمين شار در کنترل برداري روش‏هاي متنوعي وجود دارد و هريک از اين روش‏ها، در نقاط کار مختلف حساسيت خاصي را نسبت به عوامل مذکور از خود نشان مي‏دهد. در اين پايان‏نامه بر آنيم تا نخست تحليلي رياضي در مورد تأثير اين عوامل بر روشهاي مختلف تخمين شار، در نقاط کار مختلف ارائه دهيم. سپس با طراحي يک سيستم ترکيبي، تخمين شار را به صورتي دقيق‏تر در گستره وسيعي از نقاط کار انجام دهيم. دو روش تخمين شار متداول‏ در کنترل برداري، روشهاي تخمين با استفاده از مدلهاي جريان و ولتاژ هستند که بيشتر مورد توجه قرار خواهند‏گرفت. به منظور بررسي اين روشها نخست مدل برداري موتور القايي به حالت شامل تلفات آهن تعميم داده‏مي‏شود. سپس، عباراتي  بيان کننده نسبت شار تخميني به شار واقعي براي هريک از روشهاي تخمين استخراج مي‏شود. با استفاده از نتايج اين تحليل‏ها، يک کنترل‏کننده فازي طراحي مي‏شود که با ترکيب اطلاعات بدست آمده از روشهاي مختلف و نيز نقطه کار سيستم، تخمين قابل قبولي از شار را در نقاط کار مختلف ايجاد مي‏نمايد. در پايان، کارايي روش ارائه شده با استفاده از شبيه سازي تحت شرايط مختلف، نشان داده مي‏شود.
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	Abstract:

     Vector controlled induction motor drives are widely used in modern industry due to their accuracy and appropriate dynamics. In derivation of the basic mathematical models for vector control, iron loss, magnetic saturation, and parameter variations with temperature are neglected and such an idealized case is never met in practice. Iron loss and parameter variations, due to temperature and magnetic saturation, introduce errors in flux estimation which will in turn degrade the performance of the drive system. Parameter sensitivity of conventional methods of flux estimation is investigated in presence of iron loss. Two enhanced flux estimators which account for iron loss are derived in order to eliminate the error introduced by iron loss. Parameter sensitivity of the enhanced estimators is also studied with current model based flux estimator and voltage model based flux estimator most emphasized. For each estimator, frequency response functions are derived which represent the flux estimation accuracy. A combined model flux estimator is then proposed which is capable of producing acceptable estimates for magnitude and phase of rotor flux in a variety of operating points, in presence of iron loss and parameter variations. The proposed model uses a fuzzy controller to combine the data produced by the enhanced current model based and voltage model based estimators. Finally, the performance of the proposed estimator is investigated by computer simulation in different operating points including the field weakening region.
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