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 ٢۶/٧/٨۴: تاريخ
 
  ١٣٨۴ پاييز – کنترل صنعتی

 
  بينايی ماشين-حسگرها :  ٢ تمرين سری

 )٨/٨/٨۴: موعد تحويل(
 
 
 

  (Strain Gage) ١ مربوط به کرنش سنجبه توضيحاتبا مراجعه  -١
 .تبديل را توضيح دهيدمدارات کليه نحوه عملکرد ) الف
 نحوه نصب و استقرارآنرا توضيح دهيد ) ب

 محاسبات مربوطه را انجام و (Simple Gradient Method) با استفاده از روش گراديان ساده -٢
  .ص نماييدجسم را مشخ) های(نتايج حاصله را ارائه داده و لبه 
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1 = Object, 0 = Background 

 
             انکودرهای نوری افزايشی و مطلق، کار  توصيف نحوه توضيح ساختار، مقايسه و ضمن-٣

(Incremental and Absolute Optical Encoder)، يا برنامه رايانه /و(الگوريتم مناسب  يک
يت در انکودرهای نوری افزايشی در آغاز راه اندازی موتور و همچنين در حين عبرای محاسبه موق) ای

 )پروژه تيمی. (کار معرفی نماييد
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