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  :سرفصلها
  ترانسفورماتورهاي سه فاز .1

  تركيب سه ترانسفورمر تك فاز، اتصالها، تغيير فاز و گروهها
  مدار معادل، يكايي كردن

  نآ و مدار معادل چهپي  ترانسفورمر سه سيم ، تبديل سه فاز به دو فاز،Vاتصال 
  ساختمان داخلي و هسته ترانسفورمر، هارمونيكها

  كاركرد نامتقارن ترانسفورمرهاي سه فاز
  ـ ماشينهاي سنكرون2

  اصول كار و ساختمان ماشين، آشنايي با سيستمهاي تحريك
  مدار معادل و نمودار برداري ماشين قطب صاف، اندازةگيري پارامترها و تلفات  
  هاي كاركرد  زاويه و مشخصه–مشخصه توان   
  مدل دو محوري ماشين سنكرون قطب برجسته  
  كار موازي ژنراتورهاي سنكرون  
  هاي كاركرد موتور سنكرون، تنظيم ضريب توان ، كندانسور سنكرون مشخصه  

  ) ترمامتحان ميان(
   بدون جاروبكDCراه اندازي و كنترل سرعت موتور سنكرون، موتور 

   حالتهاي گذراي ماشين سنكرون-3
  پيچي ميراكننده اتصال كوتاه سه فاز، تحليل شرايط گذرا با پارامترهاي استاندارد، اثر سيم  
  ديناميك و پايداري ماشين سنكرون، پايداري گذرا، پايداري ديناميك  

  سيستمهاي كنترل موتور، مدل رياضي حالتهاي گذرا، بررسي رفتار ديناميك : DCوتورهاي  ديناميك م-4
  كنترل حلقه بسته و تحليل ديناميك موتور:  ديناميك موتورهاي القايي-5
  


